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Digitale Werkzeuge fur die

Radverkehrsplanung

Begleiten Sie uns auf dem Weg Radverkehrsplanung
schneller und demokratischer zu machen.

___Wir unterstiitzen Stadte und Kommunen auf dem Wege zur Fahrradstadt. Dazu entwickeln wir digitale
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OpenStreetMap

Parkraum Projekt Pa rkra u m a na Iyse m it

OpenStreetMap Verkehrswende

OpenStreetMap

Methodenbericht Offene OSM-Daten werden prozessiert um
Mitmachen prazise, freie Daten Uiber das Parken im
Al offentlichen Raum zu liefern.
Regionen .

Uber das Projekt

Berlin @
R Das OSM-Parkraumprojekt ist Teil der ehrenamtlichen Arbeit der OpenStreetMap

Prototype Neukélin @ . . o ) )

Verkehrswende-Gruppe. Auf dieser Projektseite biindeln wir alle Informationen rund um
Bremen @ die verschiedenen Aktivitaten der Teilnehmer:innen.
Dortmund @
Hannover @ .

Ziele
Hamburg @

« Ziel ist es, detaillierte Informationen zum Parken im 6ffentlichen Raum
Kiel [y bereitzustellen in Form von interaktiven Karten und aufbereiteten Daten-Exporten.
Bonn ] Mehr zu unserer Ubergreifenden Motivation haben wir auf www.osm-
verkehrswende.org formuliert.
Bietigheim-Bissingen () ) L ]
« Welche Daten: Unser Fokus liegt auf dem Parken im 6ffentlichen StraBenraum, das

Braunschweig @ in OpenStreetMap mit dem Street Parking -Schema erfasst wird. Den Parkraum

abseits des StraBenraums, also offentliche und private Parkplatze (inkl.

parkraum.osm-verkehrswende.org
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Legende

Parkstreifen [/ Parken am
Fahrbahnrand

StraBenabschnitt mit
Parkmaglichkeit am
Fahrbahnrand mit Anzahl
verfligbarer Stellplatze

Park- und Stellplatztypen

StraBenparken /
Parkstreifen

Park- oder Stellplatz
(ebenerdig)

- Tiefgarage

|:| Garage / Carport

- Parkhaus

" Parkmdglichkeit mit

/// eingeschrankter Nutzung
(insbesondere Kunden-
und
Mitarbeiterparkplatze,
nicht fiir Berechnung der

Stellplatzdichte
berticksichtigt)

parkraum.osm-verkehrswende.org
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Use Cases und Datenbeispiele:

Rathaus
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Geoportal Berlin / Einwohnerdichte auf Blockebene ul
Einwohnerinnen und Einwohner am Ort der Hauptwohni
(zur Methode vgl. parkraum.osm-verkehrswende.org/po!

Pkw-Meldedichte vs. Prarkpl'a'tz

Stellplatzdichte
(Nahdistanz)

Verhiltnis zwischen potentiell
verfiigbaren Stellplitzen und
angemeldeten Kfz innerhalb einer
Laufdistanz von 350 Metern / 3 Minuten
um einen Ort.

|: <0,5
|:| 0,5-0,75
I:l 0,75-0,9
09-11
- 1,1-1,25
- >1,25

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Use Cases und Datenbeispiele:
StraBenparken VS. StraBenbaume

Gleisdr

© OpenStreetMap Mitwirkende

Geoportal Berlin / Baumbestan;:l StraRenbaume . ﬁ‘ Gewe
i Rollb,

| Quelle: Alex Seidel,
Verhaltnis zwischen Parkplatzen im 6ffentlichen StraBenland Vortrag FOSSGIS 2023
und StraBenbaumen in Berlin Friedrichshain-Kreuzberg und NeukdlIn <2 3 >55
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E Radverkehrsatlas (beta) Parkraumanalyse
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I Parkraumdatenerhebung ganz einfach:
StreetComplete

Wihle die Ausrichtung zur

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023

_ GETIT ON . [clagigel]
F-Droid " Google Play
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Parkraumdatenerhebung -
ein kontinuierlicher Prozess
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Daten-Niveaus

(@ Basisdaten

An allen StrafSen wird kartiert, ob und in welche
Richtung an beiden Seiten geparkt werden kann.

@ Angereicherte Daten

Die Basisdaten werden differenziert und wichtige
Strukturen kartiert, die das Parken beeinflussen.

® Detaillierte Daten

Soviele parkraumrelevante Merkmale
wie moglich werden einbezogen.

@ Exakte Daten

Die parkraumrelevanten Daten sind vollsténdig
und kénnen lagegenau ausgerichtet werden.

Aussagekraft

~80% genau

grob fiir gréfSere
Stadtgebiete/-teile

~90% genau

verldsslich auch fiir
kleinere Stadtgebiete

~95% genau

prazise auch fiir
einzelne StrafSen

~99% genau

exakt fir
jeden Ort

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Anzahl interpolierter Stellplatze
im ,,Zeitverlauf“

~80% Genauigkeit
Anzahl interpolierter Stellplatze wird
zunachst systematisch dberschatzt

>

‘ Phase "Detailmapping”

Phase
"Basisdaten-
erhebung"

Anzahl ermittelter Stellpléitze

Zeit / Mappingfortschritt > Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Parkbuchten v
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E’ Radverkehrsatlas (beta) Parkraumanal

Parkraum D

Parkraum

Standard v

Parkplatze zahlen

Kein Stil v

Flachenparkplatze

Parkbuchten v

B Parkhaus
Tiefgaragen

Garage, Carport (einzeln,
merfach)

. Flachenparkplatze
. Separat erfasste Parkplatze

Parkraum Debug

Standard v

Bus- und Tramhaltestellen
Separat erfasste Parkflache
Fahrradstander

Einfahrten
Bordsteinschnittpunkte
Querungsstellen und Ampeln
Transportiiberwege/Rampen

@ Laternen, Baume, u.a.

Statistik

Kein Stil v

HERTZBERGPLATZ
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Parkraumdaten aus OSM
Methodisches Vorgehen

42 Meter

5,2 Meter pro Fahrzeug

= 8 Fahrzeuge pro Seite

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023

Prozessierung


https://parkraum.osm-verkehrswende.org/images/posts/fossgis_2023_parkraumanalyse_f%C3%BCr_deine_stadt.pdf
https://parkraum.osm-verkehrswende.org/images/posts/fossgis_2023_parkraumanalyse_f%C3%BCr_deine_stadt.pdf

Parkraumdaten aus OSM
Methodisches Vorgehen
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen
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Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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Parkraumdaten aus OSM

Methodisches Vorgehen

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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I Parkraumdaten aus OSM
»Subtraktives Modell“

Bereiche, in denen nicht geparkt
werden soll, werden ,,ausgestanzt”.

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023
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I Parkraumdaten aus OSM

»Subtraktives Modell“

Quelle: Alex Seidel,
//{}.{ Vortrag FOSSGIS 2023
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Amtliche Daten



I Kooperation mit Friedrichshain-Kreuzberg
OSM-Parkraumdaten im Geoportal!

> . n—— ;
5 WMeinXhainf Suche nach: - Adresse oder Thema Q
Parkraumangebot Stand 03/2023

Asphalt

\ VA 2
f\_// gL

S— BEZIRKSAMT S—
FRIEDRICHSHAIN KREUZBERG

www.geodaten-fk.de/MeinXhain/Portal/
Fachdaten - Mobilitat . Parken - Parkraumangebot Stand 03/2023

Quelle: Alex Seidel,
Vortrag FOSSGIS 2023

Amtliche Daten
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Datenkreislauf

1. Tragt
Daten ein

i Bundesministerium
% fur Digitales .GFUND

und Verkehr

3. Ruckmeldung

Kommunale
Datenbank

2. Verifizierung durch
Kommune

Daten verifizieren und verbessern



OpenStreetMap fur
Planungsprozesse



OpenStreetMap ist oft ein guter Startpunkt
Gute Dokumentation, hohe Datenvielfalt
Viele Werkzeuge

Aktive Communities

OpenStreetMap fur
Planungsprozesse



OSM als fuhrendes System

o  Anderungen in OSM eintragen
o Notes erstellen

Qualitatssicherungs-Schritte notig
Monitoring sinnvoll
Geprufte Exporte sinnvoll

OpenStreetMap fur
Planungsprozesse



Vielen Dank



e Mitmachen: Mit StreetComplete (Android)

e Weitere Vortrage:

FOSSGIS 2023 https://parkraum.osm-verkehrswende.org/posts/2023-03-15-vortrag-fossgis/
Bits&Baume 2022 https://parkraum.osm-verkehrswende.org/posts/2022-10-01-bits-baume-vortrag/
FOSSGIS 2021 https://parkraum.osm-verkehrswende.org/posts/2021-06-08-vortrag-fossgis/

Und weitere Blogposts und Analysen auf der Seite.

- O O O O

Tobias Jordans -
tobias@fixmycity.de Vlelen Dank
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